
Accessoires de robot

ROBOT COMPONENTS

SR

Model

Tamaño de placa de montaje

Dimensioni piastra di montaggio

Eigenmasse
Peso
Poids
Peso

PRD

Model
Empfohlenes Handhabungsgewicht

Peso de manejo recomendado
Poids de manutention recommandé Couple de démarrage

Coppia di spunto

Roboterseitige Verbindung

Connessione lato robot

Eigenmasse
Peso
Poids
Peso

2 6 kg Nm kg
2 kg Nm kg
2 kg Nm kg
2 kg Nm kg
2 kg Nm kg
2 kg Nm kg
2 kg Nm kg
2 kg Nm kg
4 kg Nm kg
4 kg Nm kg
4 kg Nm kg
4 kg Nm kg
4 kg Nm kg
4 kg Nm kg
4 kg Nm kg

Operating pressure • Betriebsdruck •  • Pression de purge d’air • Pressione d’esercizio 
Ambient temperature • Umgebungstemperatur • Temperatura ambiente • Température ambiante • Temperatura ambiente 5 - 60°C
Sound emissions (sound pressure)  

Ambient temperature • Umgebungstemperatur • Temperatura ambiente • Température ambiante • Temperatura ambiente 5 - 60°C
Sound emissions (sound pressure)  
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